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1. WSTEP
Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robdt budowy oswietlenia drogowego.

Projekt niniejszy zakresem swym obejmuje budowe¢ napowietrznej linii

oswietlenia ulicznego w miejscowosci Catowanie gm. Karczew.

Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych, wojewddzkich,

miejskich i gminnych.

Zakres robdt objetych specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robdt zwigzanych z remontem o$wietlenia na drogach publicznych

istniejgcych,

Kody CPV

W robotach remontowych o$wietlenia ulicznego objetych
opracowaniem wystepuja kody CPV:
- slownictwo giowne CPV
45.31.61.10-9



Okreslenia podstawowe
Stup oswietleniowy

- konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, stuzgca do

zamocowania oprawy o$wietleniowej na wysokosci nie wigkszej niz 14 m.
Wysiegnik

- element rurowy laczacy stup oswietleniowy z oprawa.
Oprawa oswietleniowa

- urzadzenie sluzagce do  rozdzialu, filtracji 1  przeksztalcania
strumienia Swietlnego wysylanego przez zrodlo $wiatla, zawierajace
wszystkie niezbedne detale do przymocowania i polgczenia z instalacjg

elektryczna,
Szafa oswietleniowa

- urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajgce instalacje

oswietleniowe.
Kabel zasilajacy oswietlenie

- urzadzenie przesylowe energii elektrycznej do =zasilania stupow

oswietleniowych
Przewod zasilajacy oSwietlenie

- urzadzenie przesylowe energii elektrycznej do zasilania opraw

o$wietleniowych
Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa

- ochrona cze$ci przewodzacych dostgpnych w wypadku pojawienia si¢ na

nich napiecia w warunkach zakléceniowych.
Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za



ich zgodnos¢ z dokumentacja projektows i poleceniami Inzyniera.
Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi

uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz egzemplarz

dokumentacji projektowe;j.
Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera zestawienia prac objetych

przedmiotem zamowienia ze szczegotowa lokalizacja,

Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa

Dokumentacja projektowa oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowia czg§¢ umowy, a wymagania
wyszczegdlnione w choc¢by jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z
dokumentacjg projektowa, wymogami przetargowymi.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niec bedg w pemni zgodne z
dokumentacjg projektowa, wymogami przetargowymi i wplynie to na
niezadowalajgcg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang

zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt

Wykonawcy,

Zabezpieczenie terenu prac

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na

terenie wykonywania prac, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do



zakonczenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi 1 organem
zarzadzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w
okresie trwania budowy.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1
bedzie obslugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie
jak: zapory, znaki drogowe itp., zapewniajagc w ten sposob bezpieczefistwo
pojazdow i pieszych.

Koszt zabezpieczenia terenu prac nie podlega odrebnej zaplacie i

przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng umownag.
Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia
robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego,
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren prac i wykopy w stanie bez wody stojace;j.
b)podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig
do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony §rodowiska na terenie i wokol
terenu prac oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla o0sob
lub wlasnos$ci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu

lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wladz bedacych whascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie

przed uszkodzeniem tych instalacji i urzagdzen w czasie trwania prac.



Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie
wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzgdzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i
zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie
Umowne;.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez
wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w
jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytyeznych podczas prowadzenia
robdt.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie
informowa¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne

odno$ne dokumenty.



2. MATERIALY
Kable, przewody

Kable uzywane do oswietlenia drog powinny spelnia¢ wymagania PN-
93/E-90401 [17], Zaleca sie stosowanie kabli typu AsXSn 2x35mm?, YDY
3x2,5mm? o napigciu znamionowym 0,6/1 kV, o zylach aluminiowych lub
miedzianych w izolacji polwinitowe;j.

Bebny z kablami nalezy przechowywaé¢ w miejscach pokrytych
dachem, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim

dziataniem promieni stonecznych.

Zrédla $wiatla i oprawy

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to nalezy dla
oSwietlenia drogowego stosowaé zZrodta $wiatla 1 oprawy spelniajace
wymagania PN-83/E-06305 [15].

Ze wzgledu na wysokg skuteczno$é¢ $wietlng, trwalos¢ i1 stalosé
strumienia $wietlnego w czasie oraz oddawanie barw, zaleca si¢ stosowanie
wytadowczych lamp metalohalogenkowych.

Oprawy powinny charakteryzowa¢ si¢ szerokim ograniczonym
rozsylem swiatla. Nalezy stosowaé oprawy zgodnie z projektem, wykonane w
I1 klasie izolacji.

Oprawy powinny byé przechowywane w pomieszczeniach o
temperaturze nie nizszej niz -5°C i wilgotnosci wzglednej powietrza nie

przekraczajacej 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-86/0-79100 [19].

Stup oswietleniowy
Przyjmuje si¢ zastosowanie stupow typu E-10,5/10 oraz ZN-10, ktory jest

typowym stupem os$wietlenia drogowego, ktéry wraz z oprawa zapewnia



wysoka jakos¢ o$wietlenia przy niskich kosztach inwestycyjnych i konserwacji.
Przeznaczony jest do o$wietlenia terendw rekreacyjnych, drog gtownych, drog
drugorzednych, parkow oraz drog lokalnych i osiedlowych. Sthup wraz z

wysiegnikiem ma odporng na warunki atmosferyczne i uderzenia konstrukcje.

Ustoje pod slup oswietleniowy

Ustoje shupéw dobrano do gruntu o $redniej wytrzymato$ci. Projektuje sig
ustoje typu Belki B-60 dla stupow ZN-10 oraz piyte U-85 dla stupa typu
E-10,5/10. Osprzet stalowy nalezy stosowaé ocynkowany. Stalowe elementy

$ruby nalezy chronié¢ przed korozja przez pokrycie lakierem asfaltowym.

Wysiegniki

Wysiegniki powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja
projektows, jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to nalezy
wysiegniki wykonywa¢ z rur ocynkowanych bez szwu i $rednicy zewngtrznej
60 mm. Grubo$¢ $cianki rury nie powinna przekracza¢ 5 mm. Wymiary
wysiegnik6w zgodnie z dokumentacja projektowa.

Istniejace wysiggniki na stupach, na ktérych wymieniana bedzie oprawa i
nie jest przewidziana w projekcie wymiana istniejgcego wysiggnika nalezy
oczyscié z rdzy do stanu St-2 i pokry¢ powlokami malarskimi z zewnatrz rur,
stosujac farby antykorozyjne wielosktadnikowe do jednokrotnego malowania.

Sktadowanie wysi¢gnikow na placu budowy powinno by¢ w

miejscu suchym i zabezpieczonym przed ich uszkodzeniem.



3.SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu,
ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt.
Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie
robot, zgodnie z zasadami okres§lonymi w dokumentacji projektowej,
wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot
ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy  Inzynierowi kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Sprzet do wykonania oSwietlenia drogowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien
wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzetu
gwarantujacych wlasciwg jakos¢ robot:

- samochodu specjalnego linowego z platformg i balkonem.



4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow
transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i
wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniami Inzyniera,
w terminie przewidzianym umowa.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz

dojazdach do terenu budowy.

Transport materialow i elementéw oswietleniowych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania oSwietlenia winien
wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastgpujacych srodkow transportu:
— samochodu dostawczego
— samochodu skrzyniowego
— samochodu specjalnego z platformg i balkonem,
Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami

transportu wydanymi przez wytworcg dla poszczegdlnych elementow.



5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z
umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robdt, za
ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, a takze w normach i
wytycznych,

Prace na liniach napowietrznych Zakladu Energetycznego nalezy
prowadzié w technologii bez napigcia, przy udziale przeszkolonych zal6g
posiadajagcych odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Koszty dopuszczen do pracy nalezy uwzgledni¢ w ofercie.

Jezeli w trakcie wykonywania modernizacji znajdzie si¢ element,
ktéry nie nosi znamion zuzycia wymagajacego remontu lub wymiany a
zostal do takich prac zakwalifikowany w projekcie, nalezy kazdorazowo
uzgodni¢ z Inzynierem, jakie zabiegi nalezy wykona¢ na danym elemencie
instalacji.

Polecenia Inzyniera b¢da wykonywane nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba

zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.
Czyszczenie i malowanie wysiegnikow

Wysiegniki, na ktorych wymieniane beda oprawy a projekt
modernizacji nie przewiduje wymiany wysiggnika nalezy istniejagcy wysiegnik
oczysci¢ z rdzy do stopnia St 2 wg normy PN-ISO-8501-1[32], a nastgpnie
pomalowaé farbg antykorozyjng wieloskladnikowg przystosowang do

jednokrotnego malowania w kolorze szarym.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong jakos¢ roboét. Inzynier moze dopusci¢ do
uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa
wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty s3 wymagane, kazda
partia dostarczona do robot bgdzie posiada¢ te dokumenty, okreslajagce w
sposéb jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniajg tych

wymagan be¢da odrzucone.
Pomiar natezenia oSwietlenia

Pomiary nalezy wykonywaé po uplywie co najmniej 0,5 godz. od
wilaczenia lamp. Lampy przed pomiarem powinny by¢ wysSwiecone
minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywa¢ przy suchej i
czystej nawierzchni, wolnej od pojazdéw, pieszych i jakichkolwiek
obiektéw obcych, mogacych znieksztalci¢ przebieg pomiaru. Pomiaréw nie
nalezy przeprowadzaé podczas nocy ksig¢zycowych oraz w ztych warunkach
atmosferycznych (mgtla, $niezyca, unoszacy si¢ kurz itp.). Do pomiardw

nalezy uzywaé¢ odpowiednich przyrzadéw pomiarowych.
Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagan ustalonych w
odpowiednich punktach dokumentacji projektowej zostang przez Inzyniera
odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktére wykazuja odstgpstwa od postanowien

dokumentacji zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.



7.0BMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru roboét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych
robét zgodnie z dokumentacjg projektowg w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgdg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych
w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w dokumentacji nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukoficzenia wszystkich robot. Bigdne dane zostang

poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla latarni i szaf o§wietleniowych jest sztuka a

dla linii jest metr.

8.0DBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét

Gotowo$é do odbioru robét zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie
przeprowadzony w terminie okreslonym w umowie, nie poOzZniej jednak niz
w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z

zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.



Dokumenty do odbioru konicowego robot

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac
protokoly odbioréow robot zanikajgcych, dokumentacj¢ powykonawczg oraz
protokoly z dokonanych pomiarow skutecznosci zastosowanej ochrony

przeciwporazeniowej oraz pomiary opornosci wykonywanych uziomow.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

= Szczegdlowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach
rozbiérkowych — Rozp. Min. Bud. i Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03. 72.-
Dz. U. Nr. 13 poz. 93 z pdzniejszymi zmianami.

= PN-68/B-06250- Roboty ziemne budowlane, wymagania w zakresie
wykonania i badania przy odbiorze.

Roboty montazowe sg realizowane zgodnie z:

= opracowaniem  pt. ,WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH czeg$¢ D: Roboty instalacyjne.
zeszyt 2 — Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach
uzytecznosci publiczne;j”.

= rozporzadzeniem Rady Ministréw z dnia 25.05.1981r. w sprawie dozoru
technicznego
(Dz.U. Nr 8 z dnia 25.05.1981r.),

= polskimi normami, normami branzowymi oraz innymi przepisami,
dotyczgcymi przedmiotowych instalacji,

= warunkami techniczno-organizacyjnymi podanymi w Katalogach Norm

Pracy dla tego rodzaju robot.



